Programmierung BMC Mikro

AVR Studio 4 6ffnen
Es ist nicht notwendig, ein Projekt zu 6ffnen (nur fiir Assembler Files)
Nur aus ,Tools / Program AVR / Connect” den richtigen Programer wahlen

Select AYR Programmer E

Platfarm: Part:

STKS00 or &VRISP T
JTAG ICE B '
JTAGICE mikll Cancel |
=TKEOD Eaud rate:

Tip: To auto-connect bo the programmer uged last time, press the 'Programmer’ J
button o the toolbar. Baud rate changes are

. . . achive immediately.
Mate that a tool cannot be uged for programming as long az it iz connected in

a debugaing zeszion. In that caze, select 'Stop Debugging' first.

Digoonnected Mode. . |

=>» Spéter kann direkt Gber den schwarzen ,,AVR” Button das Programer Men( ge6ffnet werden.

AYRISP mkll in ISP mode with ATmega162 - x

tain lF'ru:ugram] Fuzes ] L-:u:kBits] .-'-‘-.dvanu:ed] Hiaf Settings] Hiaf Infu:u] Ao ]

Device and Signature Bytes

4T megal 62

Eraze Device

Signature not read Fead Signature

Programming Mode and Target Settings
I5F mode j Settings

ISP Frequency: 2500 kHz

F Al

Detecting on 'USE"... J
AWEISP mkll with zerial number 0000B0043207 found.
etting izp parameter.. S0=0<05 .. Ok

Den richtigen Controller angeben, die ISP Frequenz checken.
Eine Frequenz von 1 MHz fihrte zu keinen brauchbaren Ergebnissen bei den Fuse Bits.
250 KHz funktionierten im ersten Test einwandfrei.



Spater mit 500 KHz probiert, geht auch nicht. Somit ist 250 KHz die hdchste einsetzbare Frequenz.

Angabe der hex- und eep-Dateien

AYRISP mkll in ISP mode with ATmega162 = ®

Main  Program lFuses ] ankEits] .&dvanced] Heaf Settings] Heaf Inh:u] At ]

Device
| Eraze Device |
[v Erase device before flazh prograrmming v “erify device after programming
Flazh
~
* |nput HEX, File |D:'\I‘v1 oBa5hs MR Studio Bk C. e
Frograrm | Yerify Fead |
EEPROM
f'“
* InputHEX File  |D:\MoBaShS\AYR Studic\BMC. esp
Program | Werify Fead |
ELF Production File Format
Input ELF File |
Fuzes and lockhitz zettings
Program | Cave must be specified befare
gawing to ELF

Detecting on 'USE"...
AYWEISP mkll with zerial number 0000B004 3207 found.

[aetting isp parameter. SD=0<05 .. OF J




Fuse Bits ATmega 162

AYRISP mkll in ISP mode with ATmega162 =

b ain ] Program Fuses lL-:u:kEits] .&dvanced] Heaf Settings] Heaf Inh:u] At ]

MI1E1C |:|

BODLEVEL Brown-out detection at WCC=4.3 -
OCDEM |:|

JTAGEM |:|

SPIEM E

WOTOM |:|

EESAVE

BOOTSE Boot Flazh size=1024 words start address=$1C00 -
BOOTRST |:|

CkDlva |:|

CkouTt |:|

SUT_CKSEL Ext. Cryztal Osc. 8.0-  MHz; Start-up time: 16K, CK. + B5 ms -
ExTENDED 0=F3

HIGH 0=

L0 OxFF

[v Auta read

Iv Smart warnings

Iv Werify after prograrnming Frogram Wity | | FRead |

Setting mode and device parameters.. OFI

Entering programming mode.. OF!

Reading fuses address Ota 2. OxFF, 0x01, 0xF9 .. OKI
Leaving programming mode.. OFl




ATtiny 2313 Fuse Bits

SEE
b ain ] Program  Fuses l LockBitz ] Advanced ] H' Settings ] Hw Info ] At ]
SELFPRGEM |:|
D'WEM |:|
EESAVE
SPIEM E
WOTOM |:|
BODLEVEL Brown-out detection at WCC=4.3 -
RSTOISBL |:|
CkDlva |:|
CkouT |:|
SUT_CKSEL Eut. Cryztal Ogc. 8.0 MHz; Start-up time: 14 CK, + BB ms -
ExTENDED OxFF
HIGH 0x39
L0 0xFF
Iv Auta read
Iv Smart warnings
Iv “erify after programming Program Wery | | Read |
E ntering programming mode.. Ok ﬂ
Wwriting fuzes address Oto 2. 0«FF, 039, OxFF .. OKI
Headin_g fuse_s_ ad_dress Oto 2. 0<FF. 0x99, O=FF .. Okl :‘
Fuse bitz verification.. OF,
Leaving programming rmode.. OFI -

Programmiert iber das ISP Board von Patrick
Zuerst die Signatur des uC lesen, dann die Fuse Bits setzen und schreiben, noch mal Lesekontrolle.
Immer Flash und EEPROM schreiben.

Flr einen von drei ATtinys musste die Taktfrequenz am AVR MK Il von 250 KHz auf 125 KHz reduziert werden.



Fuse Bits ATmega 8

T
b ain ] Program Fuses l ankEits] .&dvanced] Heaf Settings] Heaf Inh:u] At ]
RSTDISBL |:|
WTDOM |:|
SPIEM E
EESAVE
BOOTSZ Boot Flazh gize=1024 words Boot addresz=$0C00 -
BOOTRST |:|
CKOPT |:|
BODLEVEL Brown-out detection at YCC=4.0 -
BODEM
SUT_CESEL |E:-:t. Cryztal/Resonatar High Freq.; Start-up time: 16k, CE. + B4 miz -
HIGH (0=011
L0 Ow3F
[v Auta read
Iv Smart warnings
Iv Werify after prograrnming Frogram Wity | | Read |
Setting mode and device parameters.. OFI J
Entering programming mode.. OF!
Reading fuses address Ota 1. O<E7, 0=D9 .. OKI
Leaving programmming mode.. OFl J
Inbetriebnahme

TCL Interpreter installiert (empfohlene Version beachten, 2009-09-05: 8.4.13.0.261555

Aktuelle MoBaSbS-Konfig-Software geladen

Achtung:

bei Updates der Konfig-Software diese immer in ein leeres Verzeichnis installieren, eventuell die .INI-
Dateilibernehmen

Bedienung, Updates usw. sieche MoBaSbS V4 Handbuch bzw. PDF zur Konfig-Software

COM Port entsprechend eingestellt, BM-Report aktualisieren und libernehmen.

Dabei wird die ausgelesene HW-Info in den Speicher der Konfig-Software (lbernommen und kann als Datei
gespeichert werden. Wird der vorgegebene Name verwendet, kann dieser auch beim Start der Software gleich
automatisch geladen werden (Men Einstellung).

Bei ,,BM-Name” kdnnen eigene Beschreibungen gespeichert werden.

Wichtig ist die Funktionsweise:



Die Konfig-Software kann beim Start aus der am PC abgelegten Datenbank den dort gespeicherten Stand
sofort anzeigen. Hat sich aber an der MoBaSbsS irgendwas verandert, muss (iber den BM-Report alles neu
gescannt werden. Durch ,,Ubernahme” wird der Stand in den RAM der laufenden Konfig-Software gelegt,
durch ,speichern”im Menii in die PC-Datenbank geschrieben.

Anderungen in der Software, die fest in der MoBaSbs integriert werden sollen, miissen ins EEPROM
gespeichert werden.

Flir den PMC wurde die Moduladresse von 31 auf 4 gedndert.
USC: Schaltbefehle DCC aktiviert
Alle Aktionen immer ins EEPROM speichern und einen Reset auslosen.

Die Module werden lber die Werkzeugleiste 1 angesprochen, in der 2. Leiste kann, hauptsachlich bei PM-
Modulen, der Typ gedndert werden (falls erforderlich).

Fremd-Dekoder kénnen im PMC-Modus mit ihrer Adresse eingetragen werden. Sie liefern natdirlich keine Infos
wie Prozessortyp und Dekoder-Art.
Die Informationen werden aber in SRAM und EEPROM gespeichert.



