Peripheriemodul Universal
alle Dioden 1N4001, BVY27 0.4

8xGleisbesetzmelder (Adr 1)
4xServo mit Weichenpol. (Adr 2)
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12V und 5V jeweils getrennt eingespeist werden
(12V dienen der Versorgung der Relais fur

die Herzstlickpolarisierung, 5V versorgen sowohl
die Servos als auch den Digitalteil,

der 7805 ist nicht zu bestlicken)
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